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1. Yaryyyl
DERSIN KODU DERSIN ADI STATU DiL T|U]| K| AKTS
CAN-1001 Giizel Sanatlar 2|0] 2] 200
Gulzel sanatlarin tanimi, sanatin dallari, sanatsal terimler, cumhuriyet 6ncesi ve sonrasi resim sanati hakkinda bilgi verilecektir. Renk bilgisi ana ve ara

renklerin kullanisi, kompozisyon ve perspektif kurallari, kara kalem ve diger boyama teknikleri anlatilarak, gorsel algilama yetenegi kazandirilacaktir.

CAN-1003 Beden Egitimi | [2]0]2] 200

Beden Egitiminin Genel ve Ozel Amaglari, Beden Egitimi ve Sporun Onemi,Saglikli Yasam Aliskanliklari,Spor ve Beslenme,Egzersiz ve Kalp
Saghigl, Temel Branglar.

CAN-1009 [Bilim Tarihi | | [2]0]2] 200
CAN-1011 |Universitede Yasam ve Kiltiir | | [2]0]2] 200
CAN-1013 | Goniilliiliik Gahsmalar | | [2]o0[2] 200
MEK-1001 [is Sagng ve Giivenligi | | [2]o[2] 200

Is Guvenligi kavraminin dunyadaki ve Ulkemizdeki tarihsel gelisimi, Is Sagligi ve Guvenligi Kavram ve Kurallarinin Gelisimi, Is Hukuku, Is Saghgi ve
Guvenligi Yonetim Sistemleri, Fiziksel Risk Etmenleri, Kimyasal Risk Etmenleri, Biyolojik Risk Etmenleri, Psikososyal Risk Etmenleri, Ergonomi, Acil
Durum Planlari, Is Kazalari, Calisma Ortami Gézetimi, Sadlik Gozetimi ve Meslek Hastaliklari, Kisisel Koruyucu Donanimlar, Giivenlik ve saglik
isaretleri, Risk Degerlendirme, yangin ve korunma yollari, elektrikle calismalarda is saghigi ve giivenligi, is hijyeni, is yerinde risk énleme kiiltiiri,
Giivenlik kiiltiiriiniin nemi ve giinliik yasamdaki yeri, is saglig ve glivenliginin temel prensipleri, is sagligi ve giivenliginin isletme yénetimindeki yeri.

MEK-1009 Matematik | | [3]o[3] 400

Temel kavramlar, Sayi1 Kimeleri, Sayi Kimelerinde Islemler, Kesirli-Ondalik Sayilar,Uslu Ifadeler, Kokli Ifadeler,Mutlak deger ve esitsizlikler,Cebirsel
ifadeler, dzdeslikler, carpanlarina ayirma ve rasyonel ifadeler,Birinci Dereceden Bir ve iki Bilinmeyenli Denklemler- Denklem Sistemleri,ikinci
Dereceden Bir Bilinmeyenli Denklemler,Fonksiyonlar ve fonksiyonlarda temel islemler, Trigonometri ve Uygulamalari,Karmasik sayilar, Tirev ve
uygulamalari,Belirsiz integral, Belirli integral Ozellikleri, Belirli integralin Uygulamalari,Matris ve Determinant.

MEK-1011 [Mekanizmalar | | [2]o[2] 300
Tum mekanik elemanlar ve sistemler, Sokulebilen bagdlantilar, S6kilemeyen baglantilar, Yataklar, Zincir, Kayis kasnak , Disli mekanizmalar
MEK-1023 |61gme Teknigi | | [2]0]2] 200
Analog 6lgu aletleri, dijital 6lcu aletleri, osiloskop, gug ve enerji 6lgcimu, direng 6lgimi, kondansator élgumleri, bobin dlgimleri, yari iletken dlgimleri.
MEK-1025 |Kariyer Planiama | [2]o[2] 200

Cumhurbaskanhgi Insan Kaynaklar Ofisi tarafindan olusturulan taslak gergevesinde, her hafta igin hazirlanmis video ve etkinlikler ile Gniversite 6gretim
Uyeleri, sektor profesyonelleri sivil toplum kuruluslari ve uluslararasi érgutlerden davet edilecek misafir egiticilerle islenecektir.

MEK-1027 [Devre Analizi | | [3]1]a] 400

MEK-1029 [ Teknik Resim | | [2]0[2] 200

Geometrik ¢izim kurallari ve gizim becerileri, makine elemanlarinin gizimini yapmak, montaj ve detay resmi ¢cizmek, Olgiilendirme, Izdlisiim, Kroki
cizmek, Toleranslar

MEK-1031 [Bilisim Teknolojileri | | [2]0]2] 200

Donanim, yazilim, isletim sistemleri, ag ve internet, e-posta gdnderimi, internetten is basvurusu, e-ticaret, web tarayicilari, arama motorlari, buyuk veri,
sifreleme teknolojileri, blok zincir, sosyal medya, kelime islemci kullanimi, sunum olusturmak, elektronik tablolari kullanmak

MEK-1033 |Algoritma ve Programlamaya Girig | | 3 | 0|3 | 3,00

Algoritma, veri giris ¢ikisi, degisken tanimlama, operatoérler, kontrol yapilari, donguler, vektdrler, matematik fonksiyonlari, string fonksiyonlari, tarih
fonksiyonlari, fonksiyon olusturma, sinif yapilari

MEK-1035 [ Malzeme Bilgisi | | [2]o[2] 200

Malzeme siniflandirmasi, atom yapisi, atom baglari, kristal yapilar, malzeme seg¢imi ve dikkate alinan faktorler; iletken ,yari iletken ve yalitkan
maddelerin 6zellikleri, manyetik maddelerin 6zellikleri.

YDI-1001 | Yabanci pil | | | [2]0]2] 200

Bu ders, lisans ve 6n lisans programlarinin 1. sinif dgrencilerine yonelik baslangi¢ diizeyinde dilbilgisi, kelime bilgisi, okuma pratikleri ve cimle ve kisa
paragraf yazim becerilerini icermektedir.
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2. Yaryyyl
DERSIN KODU DERSIN ADI STATU DIL T|ul k| AkTs
MEK-1034 Meslek Etigi 2(of2] 200
MEK-1036 [Bilimsel Aragtirma Yéntem ve Teknikleri | | [2]o[2] 200

Bilimsel Arastirma Yontemleri, Bilimsel Aragtirma Planlanma: Arastirma Problemleri, Hipotezler ve Amaglar, Bilimsel Bilgiye Erigim: Kuttphane, Dijital
Kutiphane, Veritabanlari, Bilimsel Veri Toplama ve Olgme Ydntemleri,» Arastirma Onerisi Yazma-Bir ‘Ozet’ Oneri Hazirlama, Arastirma Raporu
hazirlama/Raporlama Metotlari, Makale Yaziminda Temel Kurallar ve Ornekler, Arastirmada Etik Sorunlar/Etik Disi Davranislar ve Onlenmesi.

MEK-1038 | Girisimeilik | | [2]o[2] 200
Girisimcilik kavrami, girisimcilik stratejileri, girisimcilik konusundaki temel arastirmalar
MEK-1016 |sensérier ve Déniistilriiciiler | | [2]0]2] 200

Sensoér ve donusturicu kavramlari,sicaklik sensoérleri,basing sensorleri, optik sensérler,manyetik sensorler,ses sensoérleri, pozisyon ve konum belirleme
sensdrleri, dokunma sensdrleri,hiz-ivme sensorleri,

MEK-1018 [ Bilgisayar Destekli Devre Tasarimi | [2]1[3] 300
Simulasyon Programin Tanitiimasi Temel Devrelerin Simulasyonu Analog Devrelerin Similasyonu Dijital Devrelerin Simulasyonu Baski Devre
Programin Tanitiimasi Program Ortaminda Devre Cizimi Baski Devre Semasini Olusturma

MEK-1020 [sayisal Elektronik | | [3]o[3] 300
Sayisal Kavramlar ve Sayi Sistemleri, Booless Cebir ve Temel Mantik Devreleri, Mantik Ifadeleri ve Anahtar Problemlerin Basitlestiriimesi, Anahtar
Devreler, NAND ve NOR Gates Mantik Devrelerinin Esdegerleri, Toplama ve Cikarma Devreleri, Kompozit Devreler (Karnough Diyagrami), Kodlayici,
Kod Goézlici ve Uygulama Devreler, Gosterge ve Tipler, Coklama ve Tekillestirme (Mux, Demux) Uygulama devreleri, Algoritmik Durum Makineleri
(ALU), Bellek Birimleri (Ram, Rom, Eprom, ..), Osilatér ve Multivibratér, Flip Flop, Sayici

MEK-1022 Mikrodenetleyiciler | | [3]1[a] 400
Microdenetleyici -microiglemci kavramlari, mikrodenetleyici yapisi,arduino platformu, digital ve analog giris ¢ikis uygulamalari, Seri haberlesme
uygulamalari,sd kart uygulamalari, rf id uygulamalari, cesitli sensér uygulamalari

MEK-1024 Hidrolik ve Pnématik | | [2]1[3] 300
Hidrolik ve Pnématik, devre elemanlari, devre semalari, arizalar.

MEK-1026 [ Bilgisayar Destekli Gizim | | [2]1[3] 300
AutoCAD programi, komutlar, katmanlar, gizgi tipleri, 2 ve 3 boyutlu parga modellemesi, imalat resimleri.

MEK-1028 | Etektrik Motorlan | | [3]o]3] 300
MEK-1030 | Gérsel Programlama | | [2]1[3] 300
Degiskenler, kontrol yapilari, dénguler, fonksiyonlar, diziler, matrisler, gérsel programlama araglari, veri tabani

MEK-1032 imalat islemleri | [2]o[2] 200

Metal sekillendirmeye giris ve temel kavramlar, el aletleri ile metal sekillendirme, 6lgme ve markalama yapmak, delik delmek, kilavuz ve pafta gekme,
raybalama islemleri, torna tezgahlari ve tornalama, freze tezgahlar ve frezeleme, taglama tezgahlari ve dizlem taslama, temel imalat islemleri, CNC
Router, XY Plotter, Lazer kesim ve 3 Boyutlu yazici

YDI-1002 [ Yabanci pil 1 | | [2]o[2] 200
Bu ders, lisans ve 6n lisans programlarinin 1. sinif 8grencilerine yénelik temel diizeyde dilbilgisi, kelime bilgisi, okuma pratikleri ve cimle ve kisa

iarairaf ia2|m becerilerini iiermektedir.

DERSIN KODU DERSIN ADI STATU DIL T|U| K| AKTS

MEK-2023 Programlanabilir Mantik Denetleyicileri | 21113 3,00

Elektromekanik kontrol, prensipleri, konvansiyonel kumanda, temel elektromekanik kontrol devre elemanlari (réle, kontaktor, termik-manyetik salter,
sensor, start-stop anahtari, sinir anahtari, paket salter vb.), yapilari, devre sembolleri ve ¢alisma prensipleri, elektromekanik kontrol devreleri ve
ornekler Enduistriyel Otomasyon, programlanabilir lojik kontrol6r ve yapisi, adim adim ve lineer programlama, ana islemler, degisik devreler ve 6rnekler,
pratik uygulamalar Agik devre ve kapali devre kontroll, kontrol sisteminin galismasi ve davranisi, 6lgme, kontrol sistemleri ve gesitleri, oransal kontrol,
diferansiyel kontrol, tiirevsel kontrol, PID kontrol,

MEK-2033 Gémiilii Sistemler | | [2]1[3] 300
Gomulu sistem anatomisi. Neden gémulu Linux? Mikroislemci esaslari. Linux esaslari. RS232. Terminal Emulattrleri. Capraz-gelistirme ortami
(Yerel/Hedef compilation). Onytikleyiciler. Ag servislerinin kurulumu. Cekirdek yiikleme (SD-kart ve NFS/TFTP) Linux gekirdek
konfigurasyonu/derlenmesi ve kok system. Cergeve bellegi, dokunmatik aygitlari. GGmulu grafik, gémulu grafik ortamlari, Qt/Qt Embedded, Sanal
cerceve bellegi. GPIO, sysfs. Gstreamer, Gstreamer boruhatlari, Gstreamer Tl Plug-in. Aygit siirlictlerini yikleme/gikarma. Web sunucu kurulumu.
Kablosuz ag kurulumu. Laboratuvar calismalari, bir ddnem projesi.

MEK-2035 |internet Tabanh Kontrol | | | 2 | 1 | 3 | 3,00
Nesnelerin interneti, Makinelerarasi iletisim ile nesnelerin internetinin farklari, loT haberlesme teknolojileri ve uygulamalari, IoT haberlesme protokolleri
ve uygulamalari, web tasarimi, web servis gelistirme, veri tabani

MEK-2037 [Mobil Programlama | | [2]1]3] 300
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mobil sistemlere giris, mobil igletim sistemleri ve uygulama gelistirme ortamlari, kisa mesafe iletisim teknolojileri (Bluetooth, WiFi), mobil sistemler igin
uygulama gelistirme teknikleri (NET MAUI), sqllite mobil uygulama yayinlama ve dagitma

MEK-2039 |Say|sal Tasarim | | | 2 | 1 | 3 | 3,00
Multivibratorler flipfloplar,sayicilar,kaydediciler, ADC,DAC

MEK-2041 [Robotik | | [3]o]3] 300
Robotige Girig,Mekanik Tasarimlar,lleri Kinematik,Sert Vicut Hizi, Jacobean, Ters Kinematik

MEK-2043 [ Bilgisayar Destekli Modelleme | | [3]o[3] 300
AutoCAD programi, komutlar, katmanlar, gizgi tipleri, 2 ve 3 boyutlu parga modellemesi, imalat resimleri.

MEK-2045 [otonom sistemler | | [3{o0o]3] 300
Ozerk sistemler;0zerk sistemlerde algi,lokomosyon,navigasyon,haritalama,kinematik kavramalari ve uygulamalari

MEK-2047 Kontrol Sistemleri | | [3{0o]3] 300

Agik Cevrim Denetim Sistemi ve Otomatik Uretim,Agik Cevrim Denetim Sisteminin Uygulanmasi,Dogru Akim Motorunun Agik Cevrim Denetim Sistemi
ile Kontrol Edilmesi,Kapall Cevrim Denetim Sistemi, Geri Besleme,Kapali Cevrim Denetim Sistemi,Kapali Cevrim Denetim Sistemlerinde Basit
Matematiksel Model Olusturma,Oransal-integral Denetim Sistemi,Oransal-Tiirev Denetim Sistemi ,Oransal-integral-Tiirev Denetim Sistemi, Oransal-
integral lle Oransal-Tirev Denetim Sistemleri Arasindaki Farklar.

MEK-2049 | Giig Elektronigi | | [3]o[3] 300
Gug Elektronigi devre elemanlari, AC-DC Dogrultucular ve DC-DC Konvertorler.
MEK-2051 [Endiistriyel Aglar | | [3]o]3] 300

Bilgisayar aglari genel tanimlari, kablolar(CAT, fiber), ag cihazlari, adresler, OSI katmanlari, IP yapilandirmasi, topolojiler, veri iletimi teknolojileri (yerel
ag teknolojileri, genis ag teknolojileri, kablosuz iletim teknolojileri)

CAN-2003 [insan Makine Etkilesimi | [2]o[2] 200

Alanin tarihsel gelisimi, Kullanilabilirlik kavrami - tanimi ve detaylandiriimasi, Shneiderman’in sekiz altin kurali, Norman'in yedi prensibi, Norman’in
etkilesim modeli, Nielsen’in kullanimina iliskin on sezgiselligi, Sezgisel degerlendirme, Insan Algisi: Gérme duyma, hareket , okuma, hafiza, gestalt
prensipleri

CAN-2013 [Finansal Okur-Yazarlik | | [2]0]2] 200
CAN-2015 |[Proje Yénetimi ve Sunum Teknikleri | | [2]0]2] 200
CAN-2017 [Brig | | [2]o0[2] 200
CAN-2019 | Geleneksel Ganakkale Seramikleri | | [2]o[2] 200
CAN-2021 | Yapay Zeka Uygulamalars | | [2]0]2] 200

Yapay Zeka Araglarina Girig,,Google Colab ile Al Modelleri Kullanimi,Al Tabanli Géruntu Isleme Uygulamalari,Dogal Dil Isleme (NLP) Araglari,Otomatik
Metin ve Rapor Uretimi,Yapay Zeka ile Ses Tanima ve Konusma Uygulamalari,Al ile Veri Gorsellestirme ve Analiz,Yapay Zeka Etigi ve Sorumlu Al
Kullanimi,Al Tabanl Chatbot Uygulamalari,Otomatik Video Diizenleme ve Yaratici Al Uygulamalari

Al ile Web ve Mobil Uygulama Geligtirme,Al Tabanli Otomasyon ve Is Sireglerinde Uygulamalari, Al Destekli Miisteri Hizmetleri ve CRM
Uygulamalari,Genel Tekrar

CAN-2023 [Endiistri 4.0 | | [2]0]2] 200

Endustriyel devrimler tarihi, Siber Fiziksel Sistemlerin taninmasi, Nesnelerin Interneti ve kavramsal biitlinlik, Bulut Bilisim Sistemleri, Blytk Veri
Analizi, Bilisim Teknolojileri ( BT ) ve Dijital Donlstim, Yapay Zeka teknolojileri ve Gémuli Sistemler, Otonom Sistemler ve Merkezilestiriimeyen Karar
Verme siirecleri, Uygulama, Zeki Fabrika, Dijital Ekosistem olusumu ve Akilli (iretim sistemleri, Makineden Makineye lletisim, Birlikte galisabilirlik, Bilgi
seffafligl ve Teknik destekleme, Sanal Gergeklik, Endistri 4.0 Uygulamalari, Endustri 4.0 ve Mihendislik Yapisal Bitlinlugu ve sonrasi

CAN-2025 | Kalite Giivencesi ve Standartlar | | [2]o[2] 200
CAN-2027 | Teknoloji Tarihi | | [2]0]2] 200
CAN-2029 |Ev Elektrik ve Elektronik Sistemleri | | [2]0]2] 200
CAN-2031 [satrang | | [2]o0[2] 200
CAN-2033 [Evren Bilimi | | [2]o[2] 200
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CAN-2035 |Arkeolojik Arastirmalar | | [2]0]2] 200
CAN-2037 [Deprem Bilinci ve Tiirkiye’nin Depremselligi | | [2]o[2] 200
CAN-2039 [Haritalar ve Oryantiring | | [2]o0]2] 200
CAN-2041 [Japonca Baslangig | | [2]0]2] 200

Tanisma ve selamlasma, gundelik temel cumle kaliplarinin incelenmesi. Hiragana ve Katakana ve Kanji yazi sistemlerinin taninmasi. Temel gramer
bilginin edinilmesi. Temel kelime dagarciginin olusturulmasi.

CAN-2043 [ Yer Bilimleri | | [2]o0]2] 200
CAN-2045 | Gelir Dagilimi ve Yoksulluk Arastirmalars | | [2]0]2] 200
CAN-2047 [insan ve Kimya | | [2]o[2] 200
CAN-2049 [insan Haklan | | [2]o[2] 200
CAN-2051 | Etkili iletisim ve Sunum Teknikleri | | [2]0]2] 200
CAN-2053 | Tiirkiye Ekonomisi | | [2]0]2] 200
CAN-2055 | Yenilebilir Yabani Otlar | | [2]o0[2] 200
CAN-2057 [ Astroloji | | [2]o[2] 200
CAN-2059 |seramik Atslyesi | | [2]0]2] 200
CAN-2061 | Gelecekte Yasam | | [2]o[2] 200
CAN-2063 [Toplumsal Biyoloji | | [2]o[2] 200
CAN-2065 |Konutlarda Bakim Onarim | | [2]0]2] 200
CAN-2067 [Miicevher Taslan | | [2]0]2] 200
CAN-2069 | Afetlerde Kentsel Arama Kurtarma Galismalars | | [2]o0[2] 200
CAN-2071 [ Tiirkiye’nin Yeralti Kaynaklar | | [2]o[2] 200

Yer alti kaynaklariyla ilgili genel kavramlari, madenciligin tarihi gelisimini, madenlerin siniflandiriimasi, maden arama ve isletme yontemleri, madenlerin
dagilsi, baslica madenler ve maden isletmeleri.

CAN-2073 [Bitki Asilama Teknikleri | | [2]o[2] 200
Bitkilerde asinin tanimi anatomi ve fizyolojisi. Asi gesitleri. Asinin yapiligi. Asida basarili olmak igin dikkat edilmesi gerekenler.

CAN-2075 |uzaktan Algilama ve Cografi Bilgi Sistemleri | | [2]o[2] 200
CAN-2077 | Kariyer Hedeflerinde Kisisel Gelisim ve Farkindalik | | [2]0]2] 200
Basaril is basvurularinin agsamalariyla incelenmesi, etkin CV hazirlanmasi, is gérismeleri, bireysel kariyer planlama asamalari

CAN-2079 |Diinya Ekonomi Tarihi | | [2]0]2] 200
CAN-2081 [Doga Sporian | | [2]o[2] 200
CAN-2083 [Bagimlilik ve Bagimlilikia Miicadele | | [2]o[2] 200
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CAN-2085 [spor ve Beslenme | | [2]0]2] 200

CAN-2087 [Akill Sehirter | | [2]o[2] 200

Sehir ve Insan lligkisi, Temel Kavramlar,Akilli Sehirlerde Altyapi ve Kaynak Yonetimi, Akilli Sebekeler,Akilli Sehirlerde Atik Yonetimi ve Cevrenin
Korunmasi,Akilli Binalar,Akilli Ulagim Sistemleri (Toplu Tasima, Modlar Arasi Entegrasyon, Elektronik Odeme Sistemleri),Akilli Ulagim Sistemleri
(Ulagimda Ileri Teknolojiler),Akilli Sehirlerde Kamu Hizmetleri (Saglik, Giivenlik, Turizm, Afet Yonetimi),Nesnelerin interneti (IoT), Sensorler ve
Algilayicilar,Veri Yonetimi ve Veri Mimarisi Kavramlari, Kisisel Mahremiyet,Veri Toplama, Veri Analizi ve Veri Gorsellestirme,Bulyuk Veri & Buylk
Fikirler,Acik Veri Kavrami ve Veri Paylasimi, Akilli Sehir ve Veri Yénetimine iliskin Yasal Mevzuat,Diinyadaki Basarili Akilli Sehir Uygulama Ornekleri

MEK-2031 [Endiistriye Dayali Egitim(Staj) | | [o]2]1] 800

Ogrencinin ilgili sektérlerde yapacagi pratik ve uygulamali egitimdir.

4. Yaryyyl
DERSIN KODU DERSIN ADI STATU DiL T|U| K| AKTS
MEK-2014 Elektrohidrolik ve Elektropindmatik 210 2 3,00
Temel elektrik bilgisi ile elektropnématik ve elektrohidrolik sistem elemanlari ve devreler
MEK-2016 |Ta§|ma ve Dogrusal Hareket Sistemleri | | | 2 | 0 | 2 | 3,00

Forkliftler, Kaldirma ve tagima araclari, konveydrler, transpaletler, vingler, otomatik yonlendirmeli araglar. Makine pargalari imalatinda pargalarin
calisacaklari konumlarda karsilasabilecekleri hareket sistemleri

MEK-2020 |Akilli Bina Teknolojileri | | [2]o[2] 300
akilli binalarda kullanilan veri aglari, givenlik sistemleri,ilklimlendirme sistemleri,enerji ydnetimi, ev asistanlari, akilli ev cihazlari, gelecek teknolojiler
MEK-2040 [istetmede Mesleki Egitim | | [ 0 ]30]15] 22,00

Ogrencilerin 6grenim siresince aldiklari bilgi ve becerileri kullanarak 6grenim gordikleri alan ile ilgili isyerlerindeki uygulama ve suregler hakkinda
deneyim kazanmasi amaciyla organize edilen egitimdir.

MEK-2042 [Bitirme Projesi | | [o]2[1] 700
MEK-2044 [Bilgisayarhi Kontrol | | [2]o0]2] 300
MEK-2046 | Yenilenebilir Enerji Uygulamalari | [2]0]2] 300

Cevre kirliligine en az sebebiyet veren, kiiresel iIsinma gibi neticelerden uzaklasmak icin tercih edilebilecek enerji kaynaklarinin tanitilmasi, bunlarin
nerelerde ve nasil kullanilabilecegi konusunda bilgilendirme.

MEK-2048 |Aniza Analizi | | [2]0]2] 300

MEK-2050 | Veri Bilimi ve Biiyiik Veri Analitigine Giris | | [2]0]2] 300

Veri, bilgi nedir? Buyik veri nedir? Buylk verinin yapisi, olusmasi, saklanmasi, giivenlidi, kullanim alanlari. Veri analitigi nedir? Veri analitigi cesitleri,
kullanim alanlari, kullanilan teknolojiler.

MEK-2052 |Programlanabilir Mantik Denetleyicileri I | | [2]0]2] 300

MEK-2054 [ sistem Analizi ve Tasarimi | | 2|of2] 300

Problem tanimi, paydaslarca belirlenen isterlerin teknik spesifikasyonlara dontisim, literatir taramasi, gereken teknik ve maddi kaynaklarin
belirlenmesi, mekanik, elektirik, bilgisayar varsa diger alt sistemlerin tanimlanmasi, takim i¢i etkin calisma, calisma plani ¢gikarimi, proje éneri sunumu,
tasarimlarin gergeklestirilip degerlendiriimesi, alternatif tasarimlarin degerlendiriimesi, teknik dékiimantasyonla elde edilen sonuglarin belgelenmesi,
tasarim sunumu.

MEK-2056 [Pano Tasarimi ve Montajs | | [2]o[2] 300

MEK-2058 ROS Uygulamalari | | | 2 | 0 | 2 | 3,00

Giris ve Kurulum,Temel Kavramlar,ROS Hizmetleri ve Parametreler,ROS Paketleri ve Yapllandlm]a,ROS ile Simulasyon,Hareket Planlama,Sensoér
Entegrasyonu,Robot Kontrolii,Navigasyon,ROS ile Yapay Zeka,ROS ve Endustriyel Uygulamalar,lleri Seviye ROS Konulari

MEK-2060 [ statik | | [2]o[2] 300

Dersin icerigi: Statigin temel ilkeleri, kuvvet vektorleri, pargacigin dengesi, rijit cismin dengesi, dizlemsel ve uzaysal kuvvetler, kuvvet sistemi
bileskeleri, agirlik merkezi, yayili yukler ve hidrostatik kuvvetler, ic kuvvetler, cerceveler, basit makinalar, kafes sistemler, kablolar

MEK-2062 [Iklimlendirme | | [2]o[2] 300

MEK-2064 [Es Zaman Konumlama ve Haritalama | | [2]o[2] 300

SLAM'a Giris,SLAM i¢in Matematik Tekrari, SLAM'de Sensorler, Robot Kinematigi ve Hareket Modelleri,
Landmark Tabanh SLAM,Grid Tabanl SLAM,Gorsel SLAM,Es Zamanli Konumlama ve Haritalama Algoritmalari,Déngi Kapanigi ve Harita
Optimizasyonu,3D SLAM,LIDAR ile SLAM,Dinamik Ortamlarda SLAM ,lleri Konular ve Glincel Egilimler,,Final Projesi ve Genel Tekrar
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MEK-2066 [FPGA Uygulamalar: | | [2]0]2] 300

Giris ve FPGA Temelleri

Dijital Tasarim Temelleri

Donanim Tanimlama Dilleri (HDL)
Kombinasyonel Devre Tasarimi
Sekansiyel Devre Tasarimi

FPGA Araglarinin Kullanimi

Mododiller ve Hiyerarsik Tasarim

Bellek Tasarimi ve Kullanimi

Goémulu Sistemler ve FPGA

FPGA'de Zamanlama Analizi ve Optimizasyon
DSP ve FPGA

FPGA'de Seri Haberlesme Protokolleri
Gelismis FPGA Konulari

Proje Sunumlari ve Genel Degerlendirme

MEK-2068 | Biyomimetik | | 2|of2] 300

Biyomimesis ya da biyomimikri olarak adlandirilan yaklagim, dogada milyonlarca yillik bir siireg iginde geliserek en iyi hale gelmis olan bitki, hayvan ve
bdcek gibi organizmalarin incelenerek bu arastirmalar sonucu elde edilen bilgilerin mimarlik ve miihendislik alanlarina uyarlanmasi igin yirGtilen
bilimsel calismalari kapsamaktadir.

ATA-2102 | Atatiirk ilkeleri ve inkilap Tarihi | | [4]o]a] 400

TDI-2102 | Tiirk Dili | | [4fo]4a] 400
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